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Je vhodné, aby se hlavni soubor jmenoval ,mairfkezdy program v C totiz musi obsahovat
minimalré 1 funkci nazvanou ,main()“ v niz program VZDY&aa. KdyZ se inicializéni
soubor jmenuje stegnusnaduje to orientaci.

V nasledujicim ok& se vybira ladici prosgdek a procesor, pro ktery je programiéro

Select debug platform and device

Debug platform: Drevice;
AR Dragan ATty 67 P
A4F ONE! ATtiny22
ANESimulator &
AR Simulator 2 ATtiny24
ICE200 ATtny244,
ICE4D ATting2h
ICERD ATtiny26
JTAGICE ATtiny2E1
JTAGICE mkll ATting28 M
ATtingd30
ATtirpdd o
b i

Ver 416,638
42 Eack‘ i | Finish Honenl Help

To Ize kdykoli pozdji zménit v ,Debug->Select platform and device*.




V piipadt vyuzivani¢asow zavislych knihoven (nappri pouziti funkce Delay()) je pteba
v ,Project->Configuration options” nastavit cilovinekvenci procesoru. Zde se také
nastavuji optimalizacerekladu.

Nyni je p‘ed Vami oteyené prazdné okno s inicializdm souborem, v naSentipact je to
»,main.c*. Jak je uvedeno vyse, kazdy program v &r@afunkci ,main()". Do souboru tedy
vloZzime nasledujici kéd:

#include<avr/io.h>
/I#include <avr/interrupt.h> // odkomentovdt pouzivani peruseni

int main (/oid)

{

// vstupni misto do programu
/I zde nebo ve funkci zde volané provést inicadizncu

for(;;)
{

/I nekoneéna smyka, po inicializaci program skénzde

}

returnO;

}

Obsluhu peruseni nebo alespqgeji spustni obstarava v GCC funkce ,Interrupt Service
Request" jejiz syntaxe je nasledujici:

ISR(pozadovany_vektor iprusen)

{
}

Pro spravnou funkci jggba na z&tek kodu viozit hlawikovy soubor ,avr/interrupt.h*:
#include<avr/interrupt.h>

/I zde vlozeny kod se vykona po vyvolanémuseni

Presny nazev vektorureruseni Ize najit napv hlavickovém souboru daného procesoru.
V levém ok rozbalit ,,External Dependencies”. Pouzity procgeofiny2313. V tomto
piipadt nas tedy zajiméa soubor ,iotn2313.h".

V ném lze nalézt nasleduji¢adky:

/* Timer/Counterl Overflow */
#defineTIMER1_OVF _vect _VECTOR(5)

Praw ,TIMER1_OVF_vect" je nazev vektorureruseni pro Timerl overflow.



Nyni se pokusime vyt¥i blikatko, fcpu = 1MHz, sk ~1Hz, vyuZiti geruSeni, timer 1.
Program jefizen gerusenim, proto nekotiga smyka v ,main“ nic neobsahuije.

#include<avr/io.h>
#include<avr/interrupt.h>

void timerlStart¢oid)

{
/l nastaveni a spusteni timerul
/l delicka 8 -> 1e6/(8*65536) = 1,9 tj. temer 2ta@ceni za vterinu
/l to odpovida frekvenci ~1Hz

TCCRI1B |= (1<<CS11); /l nastavi CS11 do "1", ostatistava na puvodni
hodnote
I cIkl/O /8 (From prescaler)
TIMSK |= (1<<TOIE1); /I Timer/Counterl, Overflowmterrupt Enable

}
int main (oid)
{
I/ vstupni misto do programu
/I zde nebo ve funkci zde volané provést inicadizncu
DDRB |= (1<<PBO0);// pin diody = vystup
timer1Start();
sei(); /Il global. povoleni preruseni
for(;:)
/I nekoneéné smyka, po inicializaci program skéhzde
}
returno;
}

ISR(TIMER1_OVF_vect)
{

// obsluha peruseni, zde Timerl overflow
/l dioda pripojena na PBO

if(PINB & (1<<PBO0))

{
// na pinu diody je "1"
PORTB &= ~(1<<PB0); // nastavi PBO na "0"



else

/[ na pinu diody je "0"
PORTB |= 1<<PBQ0;// nastavi PBO na "1"

}

Kompilace a debuging je shodny s pouzitim asm.



